THE FORKLIFT



e Construcao robusta e estavel
¢ Trilhos da torre com projeto de perfil | possui,

rigidez torcional 55% maior do que trilhos lisos
convencionais

Resultado:
Melhor durabilidade e estabilidade, mesmo em
grandes alturas de elevacao

¢ Facilidade na operacao devido ao design
do protetor do operador

e Excelente visibilidade na elevagdo dos garfos e
da carga através da torre

¢ Movimentacao mais segura e rapida

¢ Melhor campo de visao devido as fixacdes e

conexdes serem integradas na torre

¢ Elevagdo com suavidade e precisao

¢ Sistema de amortecimento integrado a torre,
que proporcionam elevacdes e descidas
suaves e livres de impacto

¢ Transicao suave entre os estagios da torre.

¢ Maior durabilidade dos componentes /

-\

e Freios eletromagnéticos nas trés rodas
(roda de tracéo e nas duas rodas de carga)

e Sistema padréo na SRX16 proporciona
maior seguranga e confiabilidade

e Sistema livre de manutencgéo e de longa

pe PR ica it

»

¢ Muito compacta: a série SRX pode ser usada para movimentar paletes padrao
(1000x1200 mm) em corredores com largura a partir de 2.854 mm

A SRX16 foi projetada para satisfazer os requisitos mais exigentes do mercado, tendo como opcionais: camera no garfo e
posicionador horizontal automatico dos garfos programavel.
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Por que freios nas rodas de carga?

e Menor distancia de frenagem = maior seguranca

¢ Em velocidades de condugao de até 14 km/h no armazém, a
capacidade de desacelerar rapidamente pode ser vantagem
em termos de seguranga e rapidez no manuseio das mercadorias.

¢ As empilhadeiras retrateis SRX16 apresentam dois freios
eletromagnéticos nas rodas de carga.

Com freios nas rodas de carga v Distancia de frenagem até 20% menor.

i} DISTANCIA DE FRENAGEM

Maior produtividade e seguranca

¢ Dois freios nas rodas de carga, livres de desgaste, auxiliam
0 operador no momento da frenagem.
¢ Rolamentos encapsulados nos trilhos sao de série.




Seguranca

e Sensor de presenca do
operador "Homem morto"

e Protetor de Carga

* kit de iluminacéo

e Freio eletromagnético nas rodas
de carga

¢ Redugdo automatica de
velocidade em curvas

Confiabilidade

e Tradicional durabilidade e
confiabilidade CLARK

eTodos 0s componentes atendem
nossos elevados padroes de
qualidade e durabilidade

Compartimento do
Operador = Ergonomia

e Assento confortavel em
vinil padrao

e Ajuste de peso para todos
0s operadores

e Distancia do chao ao
degrau =380 mm proporcionam
facil acesso

* 4 modos de conducao
ajustaveis
(Tartaruga/Economy/Normal/Power)

Construcao robusta

e Chassis de ago sélido para
maxima resisténcia mecanica
e durabilidade

® Rodas de carga protegidas

e Excelente estabilidade e
excepcionais capacidades
residuais.

Operacao intuitiva

e Fingertips

e Controle simultaneo das
fungbes hidraulicas

¢ Pedais de layout automotivo

e Direcao de 180° ou 360°

¢ Facilidade em manobras,
agilidade em curvas, mudanca
répida de sentido e reducéo
de percurso

e Compartimento espacoso e
excelente visibilidade

Manutencao e servicos

¢ Tecnologia AC livre
de manutencao
e Projeto blindado (IP43)
 Protecdo contra
superaquecimento
e Diagnostico via painel
de instrumentos
e Todos 0s pontos de manutencéo
sao facilmente acessiveis
¢ Intervalos de manutengao
a cada 1.000 horas

Alto desempenho
garantido
¢ SISTEMA 100% AC

¢ Consulte capacidades de bateria
com seu distribuidor

Maxima produtividade

¢ Todas as funcdes da torre integradas e de facil

acesso ao operador
e Alta precisao

¢ Flevacéo e descida da torre 100% proporcionais.

e Apoio de brago ergondémico

* Melhor escolha para maxima produtividade

Todos os ajustes de funcdes
de modo facil e rapido

¢ Painel multicolorido

® 4 modos de conducéo
selecionaveis (ajustaveis
individualmente)

e Todas as configuracoes
realizadas diretamente no
painel de LED
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¢ Adequado para grandes alturas
de elevacéo

Pré-seletor da altura
de elevacao (padrao para
torre de 10.500mm)

e Os garfos param automaticamente
na altura de elevacao desejada

e Aumento de produtividade devido
ao posicionamento mais rapido

¢ Reduz os danos nas mercadorias
ou nas prateleiras
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Camera do garfo com monitor

¢ Ergonomia e produtividade —
melhoradas —
¢ Nenhuma necessidade de olhar
para cima para ver as mercadorias ==
e Acesso rapido e preciso as =fe
cargas mais altas —_—
¢ Reduz significamento a fadiga —
do operador S—

Centralizacao automatica
do deslocamento lateral

* Manuseio facil e seguro

¢ Posicionamento mais rapido
na prateleira

S _uf
Posicionador dos garfos

e Facilidade no posicionamento
das cargas

e Produtividade no transporte de

produtos de diferentes dimensdes
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Compartimento da bateria

e Consulte as capacidades de
bateria com seu distribuidor.

* A extragdo lateral da bateria
¢ padrao.

Ativacao via cédigo PIN
(padrao para torre de =————— W
10.500mm) —
e Ativacdo sem chave via PIN CODE ———————
de quatro digitos.
e Ajustavel para desligamento
automatico.
e Programaveis individualmente via s
PIN CODE.
¢ Programagao automatica de
velocidade e elevagao para cada
senha diferente.




PECAS CONFIAVEIS =
EMPILHADEIRAS
CONFIAVEIS

Sistema PartsPRO PLus CLARK

O sistema PartsPRO Plus ¢ a ferramenta eletrnica CLARK de pecas e servicos, |
que proporciona aos distribuidores autorizados CLARK uma maneira rapida e
eficaz de identificar as pecas de todas as empilhadeiras desde 1961




1.1 |Fabricante CLARK
oD 1.2 [Modelo SRX16
1§ 1.3 |Tensao de trabalho (voltagem) Elétrico 48V
g 1.4 |Tipo Operator Sentado
§ 1.5 |Capacidade nominal da carga Q kg 1600
% 1.6 |Centro de carga c mm 600
- 1.8 |Distancia da carga X mm 364
1.9 |Distancia entre eixos y mm 1460
2.1 |Peso do equipamento (com bateria) kg 3290
8 2.3 |Carga do eixo, garfo retraido, dianteiro / traseiro sem carga kg 2000 1277
l:i.: 2.4 |Carga do eixo, garfo a frente, dianteiro / traseiro com carga kg 551 4325
2.5 |Carga do eixo, garfo retraido, dianteiro / traseiro com carga kg 1747 3130
@ 3.1 |Tipo Pneu Poliuretano
3 3.2 |Tipo Pneu Frontal 343x114
g 3.3 |Tipo Pneu traseiro &285x100
@ 3.5 |Numero de rodas frontal/traseiro (x = drive rodas) 1X/2
é 3.6 |Trilho frontal b10 mm -
= 3.7 |Trilho traseiro b11 mm 1132
4.1 |Angulo de inclinagdo (traseiro / dianteiro) al/B deg 3/5
4.2 |Altura da torre abaixada h1 mm
4.3 |Elevagéo Livre h2 mm Consultar
Tabela
4.4 |Altura de Elevacgao h3 mm de Torres
4.5 |Altura da torre estendida h4 mm
4.7 |Altura do protetor do operador h6é mm 2200
4.8 |Altura do assento do operador h7 mm 990
4.10 |Altura do suporte de bragos inclinado, com tampa da roda de carga h10 mm 310
4.19 |Comprimento total (1) 1 mm 2451
8 4.20 |Comprimento até a face dos garfos (1) 12 mm 1445
Q| 4.21|Largura b1 mm 1270
é 4.22 |[Dimensdes dos garfos s*kex I mm 40x100x1150
E 4.23 |Carrinho dos garfos ISO 2328, A, B CL IIA
4.24 [Largura Carrrinho dos garfos b3 mm 789
4.25 |Largura entre garfos (min/max) b5 mm 342 750
4.26 |Largura entre os apoios de braco b4 mm 920
4.28 |Alcance da torre (1) 14 mm 596
4.31 |Distancia do solo minima sem carga m mm 95
4.32 |Distancia do solo do centro entre os eixos m2 mm 65
4.33 |Angulo de empilhamento (largura do corredor) (paletes 1000 x 1200 transversalmente ) Agt mm 2740
4.35|Raio de giro Wa mm 1670
4.37 |Comprimento entre os apoios de braco 17 mm 1750
5.1 |Velocidade de deslocamento (com carga /sem carga) km/h 14/14
@ 5.2 |Velocidade de elevagdo (com carga / sem carga) m/s 0.4/0.7
% 5.3 |Velocidade de descida (com carga / sem carga) m/s 0.55/0.55
§ 5.4 |Alcance da velocidade de deslocamento (com carga / sem carga) m/s 0.2/0.2
g 5.8 |Capacidade maxima de vencer rampas (com carga / sem carga) % 8/13
= 5.9 |Tempo de aceleracao (com carga / sem carga) (0-15 m) S 5.1/5.5
5.10 |Sistema de freio Eletromagnético
6.1 |Saida do motor de acionamento (S2 60min) kW 7,2
6.2 |Saida do motor de elevagao (S3 15%) kW 15.1
'§‘ 6.3 |Bateria - DIN 43531/35/36 DIN 43531A
§ 6.4 |Voltagem da bateria (2) V/AH/5hr 48V
6.5 |Peso da bateria (Min / Max) kg 1002/1297
6.6 [Consumo da bateia acc. Para ciclo VDI kWh/h -
8.1 |Tipo de controlador Mosfet Inverter
3 8.2 |Pressao de servico nos acessorios bar 190
= 8.3 |Fluxo de 6leo nos acessoérios I/min 21
8.4 |O nivel de som para o condutor de acordo com a norma DIN 12053 dB(A) 67,0

1) Todas as informacgdes sdo consideradas com compartimento de bateria grande.. (2) Consulte opgdes de capacidade nominal da bateria com seu
distribuidor CLARK. Todos os valores indicados sao para empilhadeiras com deslocador integrado.
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600 mm de centro de
) Altura Altura da torre Elevacéo livre carga com
Tipo de .
maxima dos deslocador lateral
torre arfos c/ protetor
9 abaixada | estendida P SRX16
de carga

mm mm mm mm kg
4.000 2.050 4.915 1.137 1.600
4.500 2.215 5.415 1.302 1.600
5.000 2.380 5.915 1.467 1.600
5.500 2.545 6.415 1.632 1.600
6.000 2.700 6.915 1.787 1.600
6.500 2.850 7.415 1.937 1.600

. 7.000 3.030 7.915 2117 1.550

3 estagios
7.500 3.210 8.415 2.297 1.500
8.000 3.390 8.915 2.477 1.450
8.500 3.600 9.415 2.687 1.400
9.000 3.820 9.915 2.907 1.325
9.500 4.000 10.415 3.087 1.250
10.000 4.200 10.915 3.287 1.050
10.500 4.400 11.415 3.487 850
| V%
W)
\ b5 (b3 b4 G170

Dimensoes

SRX16
Profundidade do compartimento da bateria mm 419
Voltagem da bateria, capacidade nominal \% 48
Peso da bateria (min/max) kg 1.002/1.297




Motor de tragéao livre de manutengéo e de alta confiabilidade P

Largura do garfo ajustavel P

Caracteristicas |Sistema de amortecimento da torre P

Gerais Deslocador lateral integrado P

Elevacgédo dos garfos P

Luzes de trabalho O

Melhor visdo do protetor de carga P

Baixa altura de entrada 380 mm P

Indicador de bateria e horimetro P

Direcéo eletrénica 180° P

Direcgéo eletrénica 360° P

Codigo de acesso PIN (@)

Painel e Console de controles ajustavel P

Instrumentos |suporte de montagem para dispositivos adicionais o

Indicador de altura [¢]

Controle hidraulico mini alavancas P

Controle hidraulico joystick o

Painel interativo eletrénico P

Indicador de diregédo P

Layout de Pedais automotivo P

Diregéo elétrica P

Encosto do assento ajustavel P

Ergonomia Assento de vinil com suspensdo P

Maximo espaco para as pernas e melhor posigdo de operagéo P

Volante ajustavel P

Compartimento de armazenamento P

Bateria e Remocéao lateral da bateria com roletes P

carregador Facil acesso para manutengéao P

Varias capacidades de baterias e carregadores (o]

Posicionador de garfos o

Protetor da roda de carga P

Nivelamento automatico horizontal de garfos (o]

Pré selecionador de altura (¢]

Performance e Centralizagédo automatica do deslocamento lateral (o]
Produtividade

Display de monitoramento da camera sob garfos o

Motores com sensor de temperatura P

Programagéao de velocidade e desempenho P

Freios eletromagnéticos nas rodas de carga, livres de manutengéao P

Otima visao geral P

Freio de estacionamento automatico P

Seguranga Protetor de carga P

Pedal do homem morto P

Sensor de limite de descida P

Facil acesso para manutencgédo e servigo P

Manutengao e Diagnéstico de falhas via display P

Serwg:os Controlador AC Zapi P

P = Padréao / O = Opcional




Facilidade e praticidade para o
operador. Operacao em 180°
ou 360° .

Ajuste de direcéo (180°/360°)
proporcionando maior ganho
de produtividade.

Facil acesso ao compartimento
do operador devido a posicao
dos degraus.




Consulte seu distribuidor
www.clarkempilhadeiras.com.br
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